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Projekttitel Robotics und Automatisierung im Gartenbau 

Projektart Arbeitsgruppe 

Projekt-Nr. GB 2.2.12 

Problemstellung Roboter- und Automatisierungssysteme gewinnen im Gartenbau zunehmend 
an Bedeutung. Das KTBL hat 2009 das Arbeitsblatt 726 „Robotereinsatz im 
Gartenbau“ veröffentlicht. In diesem Arbeitsblatt wurden die bereits in der 
Praxis eingesetzten Systeme für Pikier-, Schneid- und Steckarbeiten sowie 
Aus- und Aufstellarbeiten beschrieben und es wurde auf Neuentwicklungen 
für die Schnittrosen- und Apfelernte eingegangen. Seitdem sind weitere Fort-
schritte erzielt und Erfahrungen gesammelt worden. 

Projektziel Der Stand der Technik und neueste Entwicklungen werden in einer Tagung 
zusammengetragen und diskutiert. Die Ergebnisse sollen den weiteren 
Handlungsbedarf für das KTBL aufzeigen. 

Produkt(e) Bei der Tagung werden für das Gebiet der Robotics/Automatisierung im Gar-
tenbau der Stand der Technik (Grad, Hemmnisse) und die Umsetzung in die 
Praxis (Praxisreife, Prototyp) diskutiert und der Handlungsbedarf für das 
KTBL bestimmt. 

Planungsbeginn 23.07.2014 
Projektende 30.10.2018 
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