
PFLEGE, ERNTE UND TRANSPORT IM 
OBST- UND WEINBAU 
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Anwender 
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• Produktivität in der Plantage zu erhöhen 

• Schnelle Reaktion auf Krankheitsbefall 

• Einfache Arbeiten mit hohem Wiederholungsgrad automatisieren 

• Gefährdung des Personals reduzieren (z.B. 20 x Pflanzenschutz /a) 

• Vermeidung von Emissionen 

• Einfache Dokumentation für Produktnachverfolgung 
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Fläche in Deutschland: 

Obst     30.000 ha 

Wein 100.000 ha 
 

Arbeitsleistung: 

Arbeitsgeschwindigkeit: 8 km/h 

Arbeitsbreite:   2,5 bis 3,2m 

(Baumreihenabstand)  

Grad der Mechanisierung:   50 % 

Fläche pro Fahrzeug:    15 bis 20 ha 

 

Marktbedarf:     1.300 Fahrzeuge 

Einsatzjahre pro Fahrzeug:   10 Jahre 

 

Jährlicher Markt:    130 Fahrzeuge p.a. 

Marktvolumen:    9,1 Mio. EUR 

Marktanteil:    25 %  (32 Fahrzeuge. p.a.) 
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Fahrzeugplattform für verschiedene 

Anbau- und Aufsattelgeräte: 

1. Mulchen 

2. Pflanzenschutz 

3. Konturschnitt 


Awggbt:
1. Obtb
2. Wb
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Kernbereich 1 (Fahrzeug):  

Entwurf, Konstruktion und Bau des modular aufgebauten, elektrischen Antriebs für Wein- und 

Obstplantagenroboter mit entsprechender Leistungselektronik  

Kernbereich 2 (Applikation):  

Entwurf, Konstruktion und Bau des elektrisch angetriebenen Pflanzenschutzgerätes unter Berücksichtigung der 

entsprechenden Richtlinien 

Kernbereich 3 (Sensorsysteme & Fahrzeug-Management):  

Auswahl der erforderlichen Sensorik für Wein- und Obstbau und deren Fusion zur Erkennung der Reihe und 

des Reihenendes sowie der aktuellen Position, gegebenenfalls Verknüpfung mit a-priori-Information, 

Hinderniserkennung und Aktor-Überwachung. Realisierung der Sicherheitstechnik 
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Dieselmotor  

Mercedes Benz OM 660, 

30 kW mechanisch  

Generator 

30 kW elektrisch, 

wassergekühlt 

4 x Antriebsmotor 

4 x 7 kW elnenn  

4 x 11 kW elmax  

luftgekühlt 

 

Technisches Konzept des Antriebsstranges 
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Quelle: Hochschule Osnabrück 
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Quelle: Hochschule Osnabrück 
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Technische Daten des elWObots 
 
Breite:  1300 mm 
Höhe:    930 mm 
Länge:  3500 mm 
Leermasse: 2400 kg 
Zuladung:  2000 kg 
Geschwindigkeit: 0-8 km/h, stufenlos 
Steigfähigkeit: 35 % 
Lenkwinkel: -45° - 90° 
Dieselmotor: 30 kW, 3000 U/min 

Quelle: TU Dresden 
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1. Automatisierung des Obst- und Weinanbaus, d. h. autonome Fahrzeugplattform mit Modulen zum 
Mähen/Mulchen, zum Pflanzenschutz und zum Konturschnitt, 

2. Kombination aus Pfadplanung und sensorgestützter Navigation für autonomen Betrieb,  
3. Einbindung der Maschinen in FMIS über lokales oder betriebliches Mobilfunknetz, Speicherung und Verarbeitung 

der Sensor- und Betriebsdaten, Übertragung von Prozessinformationen auf die Maschine, Human-Machine-
Interface mit Entscheidungsunterstützung 

4. Implementierung des Roboterfahrzeuges in das Produktionsverfahren des Obstanbaubetriebs 

Ausblick - Sächsischer Innovation HUB (SIH) 
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